Die Intelligenz der Kalte.
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. Warum Inverter- und PID-Technologie den

Wohnmobil-Standard 2026 neu definieren.




Eine mobile Umgebung verlangt eine intelligentere Kalte.
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Warum ist Invertertechnologie bei einem | | i
Kompressor-Kihischrank tiberhaupt wichtig - Die Bedingungen unterwegs erfordern
und warum spielt sie gerade im Wohnmobil ein System, das sich anpasst, nicht
eine deutlich gréRere Rolle als zu Hause? eines, das nur reagiert. |
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Der Status Quo: Vollgas oder Stillstand.
Bei einem klassischen Kompressor gibt es im Wesentlichen zwei

Zustande: Ein oder Aus.

Zu warm: Kompressor
startet sofort mit 100 %
der vorgesehenen Leistung.
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= beginnt immer wieder
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e <. permanenter Wechsel
c zwischen maximalem
% Energieverbrauch und
o absolutem Stillstand.
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Temperatur erreicht:
Kompressor schaltet komplett ab.




Der Inverter-Sprung: Adaptive Drehzahl.

Ein Inverter-Kompressor passt seine Drehzahl und Kalteleistung

dem tatsachlichen Bedarf an.

Tiir wird geoffnet:
Hohe Leistung fiihrt
schnell Warme ab.
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Solltemperatur fast
erreicht:
Leistung wird sanft

reduziert, statt abrupt

abzuschalten.
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Realitat 1: Akustischer Komfort
auf engstem Raum.

Zwischen Kuhlschrank und Bett
liegen im Wohnmobil oft keine zwei
Meter. Was in der heimischen
Kiche kaum auffallt, kann nachts
Im Camper extrem nerven.

Ein Inverter, der in Phasen mit geringem
Kuhlbedarf nicht standig mit hoher Drehzahl
laufen muss, arbeitet deutlich ruhiger.
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Realitat 2: Energetische Unabhangigkeit.
Jeder Verbraucher muss aus der Batterie versorgt werden.

Ein intelligenter Umgang mit der begrenzten elektrischen
Energie ist essenziell.
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Niedrige
| | Stromaufnahme

L I

Das Invertersystem muss nicht bei jeder kleinen Temperaturabweichung mit maximaler Leistung
starten, was wertvolle Batteriereserven schont.



Realitat 3: Kompromisslose Temperaturkonstanz.
Lebensmittel reagieren empfindlich auf groBBe Temperaturschwankungen.
Lebensmittel reagieren empfindlich auf gro3e Temperaturschwankungen.

Das Ziel eines Premium-Kuhlsystems ist nicht nur das Erreichen der eingestellten
Temperatur, sondern diese anschlieBend so konstant wie moglich zu halten.

Klassisch: Starke Schwankungen Inverter+PID: Extreme Konstanz




Der fehlende
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Hier wird die Kombination aus T I
Invertertechnologie und intelligenter ﬂrl i

Regelung zur technologischen L | \
Speerspitze. % ﬁw\




Die PID-Regelung

entschlisselt.

Beim Belluna-Kuhlschrank wird die Invertersteuerung mit einem PID-Regelsystem
(Proportional, Integral, Differential) kombiniert. Die Steuerung betrachtet nicht nur die einfache Abweichung.
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Die Metaphorik der perfekten Steuerung.
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Vollgas & Vollbremsung [F_ﬂ WAL 5
Wer nur Vollgas gibt, bis er zu schnell V v
ist, und dann komplett vom Gas geht, | | —
erreicht sein Ziel - aber O O
ungleichmaRig und ineffizient. . _
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Eine PID-Regelung nahert sich

kontrolliert dem gewtinschten Zustand
und halt ihn stabil. Starke Leistung nur
bei echtem Bedarf, sanfte Reduktion beim
Annahern an den Sollwert.
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Die perfekte [ 7l
Kuhlkurve
in Akti On. Solltemperatur

Die PID-Logik liest den
Temperatur-Trend und

drosselt den Inverter exakt im Reduzierte Leistung beim
richtigen Moment. F— ' Annahern an den Sollwert -
kein Uberkdhlen.
“— Starke Kuhlleistung

bei hohem Bedarf
—/: (z.B. nach Tiirdffnung).
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Die perfekte Synergie.

Bedarfsgerechte

Kalteleistung Konstante

Innentemperatur

m Maximale
Effizienz

Die Kombination aus PID und Inverter erfillt gleichzeitig alle vier entscheidenden Ziele fir den
anspruchsvollen Wohnmobil-Ausbau. Das System balanciert Temperatur, Leistung, Akustik und
. Stromverbrauch in Echtzeit. ]
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Die Realitat des Marktes.

Invertertechnologie darf kein isoliertes Schlagwort auf einer Ausstattungsliste sein.
Entscheidend ist die Einbindung in die Regelungslogik.
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DIE REALITAT

Die wirklich
entscheidende
Frage lautet:

Wie intelligent wird die
vorhandene Kalteleistung
eigentlich geregelt?
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Technologische Evolution im direkten Vergleich.

1. Klassischer 2. Standard- 3. Belluna Inverter

Kompressor Inverter + PID-Regelung

Stark 5
Temperaturkonstanz schwankend Moderat Extrem prazise <«
Energieverbrauch Ineffizient Gut Maximal optimiert
Gerauschentwicklung Stortaktor Reduziert Flisterleise V4

nachts

- NIPTR Reaktiv Pradiktiv (Trendanalyse

Regemngsmglk Binar (Em/AUS) (Drehzahlanpassung) | & Vorsteuerung)




Der Belluna-Standard
2026.

Beim Belluna176 und kommenden Modellen
ab 2026 haben wir Invertertechnologie und
PID-Regelung kompromisslos miteinander
kombiniert — eine Synergie, die wir beiden
verglichenen Wettbewerbsmodellen derzeit
nicht finden.

Ein guter Kihlschrank
macht nicht einfach nur kalit.

Er khlt exakt genau so viel,
wie gerade notwendig ist.






